BERGMANN

Tiivistetyt ohjeet
—A

ERGCMANN

Koneen ohjaus

CCI50
CCI200
ISOBUS
BSG100: 2.09 - ... / BSG200: 3.06.00 - ...
Ohjelmisto:
Tuote: Noukinvaunu
Dokumentin tyyppi: Alkuperéisen kayttéohjeen kdannos
Tilanne: 201803 fi @

Dokumentin numero: BTK_Maschinensteuerung_SL_CCI50+CCI200+ISOBUS_201803_fi


http://www.bergmann-goldenstedt.de/

Yleista BERGMANN

i Spee L

1 Yleista

O CCI50
O CCI200
O ISOBUS
Tyyppi:

Ajoneuvon valmistenumero (VIN):

Toimituspaiva:

L +49 (0)4444 - 2008-0
+49 (0)4444 - 2008-88

Ludwig Bergmann GmbH

info@I-bergmann.de

Hauptstral3e 64-66
49424 Goldenstedt

(8= K

www.Bergmann-Goldenstedt.de

+49 (0)4444 - 2008-16
+49 (0)4444 - 2008-25

|
|

&0 |=1

Varaosavarasto

ersatzteil@|-bergmann.de

Hauptstral3e 64-66
49424 Goldenstedt

www.Bergmann-Goldenstedt.de

+49 (0)4444 - 2008-15
+49 (0)4444 - 2008-43

|
|

& 8= |

Jorg Kammacher

kundendienst@I|-bergmann.de

Hauptstral3e 64-66
49424 Goldenstedt

www.Bergmann-Goldenstedt.de

201803 fi -2-


mailto:info@l-bergmann.de
mailto:ersatzteil@l-bergmann.de
http://www.bergmann-goldenstedt.de/
mailto:kundendienst@l-bergmann.de
http://www.bergmann-goldenstedt.de/

| BERGMANN h Yleista
dio $po22

15 Johdanto

Arvoisa asiakas!

Olet tehnyt hyvén valinnan! KiitAmme BERGMANN-tuotteiden valmistajaa kohtaan osoittamastasi
luottamuksesta.

Ludwig BERGMANN GmbH, 49424 Goldenstedt (Niedersachsen) - kolmannen sukupolven keskisuuri
perheyritys - on jo yli sadan vuoden ajan rakentanut maatalouskoneita ja ajoneuvoja. Se on yksi ammattimaisille
maatalousyrityksille ja urakoitsijoille suunnatun sovelletun jarjestelmatekniikan tarkeimmista valmistajista ja
tarjoajista.

Suurimpia vahvuuksiamme on pitkdaikaisen kokemuksen ja nykyaikaisen innovatiivisen teknologian
yhdistdminen. Otamme aina huomioon asiakkaidemme toiveet ja tarpeet ja pyrimme tekem&an tuotteistamme
muuttuvien teknisten vaatimuksien mukaisia. Uudet innovaatiot ja tuotteiden jatkuva kehitystyd sekéa
asiakkaiden tuntemus ovat tehneet meista maailmanlaajuisesti luotettavan kumppanin maatalousalalla.

Laaja tuotevalikoimamme, johon kuuluu lannanlevittimid, tarkkuuslevittimid, rehunkuljetusvaunuja,
noukinvaunuja, viljankuljetusvaunuja ja erikoisvaunuja, tarjoaa taloudellisia ratkaisuja, jotka vakuuttavat
kaytannon tydssa paiva paivalta.

Kun vastaanotat tuotteen, tarkista onko siind kuljetusvaurioita. Tarvittaessa tarkista lahetyslistan avulla,
puuttuuko osia tai lisavarusteita. Vahingonkorvauksen myoéntamista varten meille on toimitettava reklamaatio
valittémasti.

Lue tdma kayttbohje ja kaikki muut toimitukseen sisaltyvat kayttéohjeet huolellisesti 1&dpi ennen koneen
ensimmaista kayttokertaa. Noudata koneen oikeaan kayttéon, hoitoon ja huoltoon liittyvid toimintaohjeita, jotta
kone on aina kayttévalmis ja kestdaa pitkdan. Noudata ehdottomasti myds kayttbohjeessa annettuja
turvallisuusohjeita. Tuotteen kaikkien kayttdjien on luettava tdma kayttbohje ennen kayttéa ja tunnettava
toiminnot.

Toivotamme menestystda BERGMANN-tuotteen kaytossa.

Ludwig Bergmann GmbH — Maschinenfabrik
Goldenstedt

1.6 Tekijanoikeudet
© Copyright by Ludwig Bergmann GmbH, 2019

Kaikki oikeudet pidatetaan

Kayttohjeen tai sen osien lisdpainosten ottaminen on sallittua vain yhtién Ludwig Bergmann GmbH luvalla.
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1.9 Taman kayttdohjeen kaytto
1.9.1 Luettelot ja viitteet

Siséllysluettelo / otsikkorivi:
Taman kayttdohjeen sisallysluettelo ja otsikkorivit helpottavat asiasisaltdjen [6ytymista eri kappaleista.

Kuvaluettelo:
Tahan kayttoohjeeseen sisaltyy kuvaluettelo, jonka nimien avulla 16ydat helposti haluamasi kuvat.

Hakusanaluettelo:

Hakusanaluettelossa aakkosjarjestyksesséa olevien hakusanojen avulla I6ydéat haluamasi aiheet kayttdohjeesta.
Hakusanaluettelo on tdméan kayttéohjeen lopussa.

Viitteet:

Jos tietysta aiheesta on lisétietoja muualla kayttéohjeessa tai jossain toisessa dokumentissa, kappaleen jalkeen
on viite kyseiseen kohtaan. Luvut, kappaleet ja alakohdat ovat lainausmerkeissa.

Esimerkki:

@7 BERGMANN-yhtion yhteystiedot 16ytyvat luvusta "Yhteystiedot & yhteyshenkilot".

Kunkin luvun, kappaleen ja alakohdan sivunumerot [6ydat sisallysluettelosta tai hakusanaluettelosta.

1.9.2 Toimintaohjeiden ja luetteloiden esittaminen

Toimintavaihe:

Lauseen edessa oleva piste (+) maarittelee suoritettavan toimintavaiheen.
Esimerkki:

e Suorita toimenpide.

Tyojarjestykset:
Useampi piste (¢) ennen jokaista lausetta maarittelee suoritettavan tydjarjestyksen.

Esimerkki:

e Suorita toimenpide 1.
e Suorita toimenpide 2.
e Suorita toimenpide 2.

Luettelo:

Useampi luettelomerkki (-) ennen jokaista lausetta maarittelee luettelot.
Esimerkki:

- Luettelokohta 1.

- Luettelokohta 2.

- Luettelokohta 3.

7 201803 fi
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193 Toimenpiteisiin liittyvien varoitusten esittaminen
1.9.3.1 Varoitusten rakenne

HUOMIOSANA!

>

Vaaran laatu ja aiheuttaja.
Vaaran mahdollinen seuraus / seuraukset.
e Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

1.9.3.2

Huomiosanat ja varit

VAARA!

Huomiosana "Vaara" tarkoittaa huomattavan riskin sisaltdvda vaaraa. Jos vaaraa ei
valteta, seurauksena on kuolema tai erittain vakava loukkaantuminen.

Huomiosana tarkoittaa keskitasoisen riskin sisaltavad vaaraa. Jos vaaraa ei valteta,
seurauksena voi olla kuolema tai erittain vakava loukkaantuminen.

> B B

HUOMIO!

Huomiosana tarkoittaa matalan riskin sisédltdvaa vaaraa. Jos vaaraa ei valteta,
seurauksena voi olla lieva tai kohtalainen loukkaantuminen.

194

Tarkeiden huomautuksien esittaminen

L~

HUOMAUTUS

Talla sanalla merkitaan velvollisuutta tiettyyn kayttaytymiseen tai toimintaan seka kayttévinkkeja
ja hyodyllisia tietoja koneen asianmukaisesta kasittelysta.
Huomautukset auttavat kayttdamaan koneen kaikkia toimintoja optimaalisesti. Jos néita

huomautuksia ei noudateta, voi koneeseen tai sen ymparistéon aiheutua hairioita.
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1.9.5 Kéasitteiden maaritelmat
Kasite Selitys
Kone Tuotteesta NOUKINVAUNU kaytetaan tadssa dokumentissa nimitysta "kone".
Vaara on tila tai tilanne, jossa on terveydelle aiheutuvan vahingon
Vaara mahdollisuus. Vaara syntyy, kun loukkaantumisen tai sairauden aiheuttava
vaara konkretisoituu tietyssa tilassa ja/tai tiettynd ajankohtana.
Valmistaja Ludwig Bergmann GmbH

Ohjauslaitteet

Ohjauslaitteet ovat ohjauksen osia, jotka reagoivat kayttajan kadella tai jalalla
antamiin tulosignaaleihin. Ohjauslaitteita on erilaisia, esimerkiksi painikkeita,
vipuja, kytkimid, nuppeja, luisteja, ohjaussauvoja, kasipytrid, polkimia,
nappaimistoja ja kosketusnayttdja. Ohjauslaitteet voivat sijaita itse koneessa
tai kauko-ohjausta kaytettdessa tietylla etéisyydelld koneeseen, ja ne voidaan
yhdistda koneeseen esimerkiksi johdon tai langattoman, optisen tai akustisen
signaalin valityksella.

Ulkopuoliset

Ulkopuolisia ovat kaikki muut henkildt kuin kayttgja itse.

1.9.6 Suuntatiedot

Suuntatiedot kuten

viittaavat tdssé dokumentissa aina ajosuuntaan (katso Kuva 1).

edessa
takana
vasemmalla
oikealla

jne.

oikealla

edessa
takana

vasemmalla
Kuva 1: Suuntatieto
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2 Turvallisuus

Tassa kappaleessa annetaan koneen kayttgjalle ja omistajalle ohjeita koneen turvallista ja hairidtonta kayttéa
varten.

HUOMAUTUS
Noudata kaikkia tassa kayttoohjeessa ja lisadokumenteissa annettuja turvallisuusohjeita!

Useimpien tapaturmien syynad on yksinkertaisten turvallisuusmaaraysten laiminlydnti. Kun
noudatat kaikkia tassé kayttbohjeessa annettuja turvallisuusohjeita, autat estamaén tapaturmia.

2.1 Kayttotarkoituksen mukainen kaytto

Hallintalaite

- on tarkoitettu kaytettavaksi maataloustbissa ainoastaan yhteensopivien, hyvaksyttyjen koneiden ja laitteiden
kanssa.

Kayttotarkoituksen mukaiseen kayttéon kuuluvat myos:

- kaikkien tassa kayttoohjeessa annettujen ohjeiden ja toimintaohjeiden noudattaminen
- valmistajan maaraamien kaytto-, huolto- ja kunnossapito-ohjeiden noudattaminen

- pelkastaan alkuperéisten varaosien kaytto

Kaikenlainen muu kaytto on kiellettya eika sité katsota kayttotarkoituksen mukaiseksi.

Jos muusta kuin kayttotarkoituksen mukaisesta kaytosta aiheutuu vaurioita,
- kayttaja on tasta yksin vastuussa,
- valmistaja ei vastaa vahingoista

201803 fi -10 -
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2.2 Perusluonteiset turvallisuusohjeet

Seuraaviin kappaleisiin kootut perusluonteiset turvallisuusohjeet ovat aina voimassa koneen turvallista kaytt6a
varten.

HUOMAUTUS

Jos turvallisuusohjeita ei noudateta, saattaa aiheutua vaaraa henkil6ille, ympaéristolle ja
aineelliselle omaisuudelle.

e Perusluonteisten turvallisuusohjeiden lisédksi on noudatettava myds taman kayttdohjeen
muihin lukuihin sisaltyvia erityisia turvallisuusohjeita sek& konekohtaisia turvallisuusohjeita.

2.2.1 Sahkolaitteet

o Kaikkien koneen sahkdlaitteisiin liittyvien tdiden yhteydessé on irrotettava akun miinusnapa.
e Kaikkia koneen sahkoélaitteisiin liittyvia tditd saavat suorittaa ainoastaan koulutetut sdhkdalan ammattilaiset.

e Viallisiin jannitteisiin osiin koskettaminen voi aiheuttaa vakavia sdhkoéiskuja ja saada aikaan tapaturmia tai
kuoleman. Sahkdolaitteiden vialliset eristeet ja osat on korjattava valittdmasti ammattihenkildiden toimesta.

e Tarkista sahkolaitteet saanndéllisin valein: Kiinnita loysat liitokset ja vaihda vialliset johdot ja kaapelit
valittémasti.
o Kayté vain madaratyn kokoisia sulakkeita. Vahvempien sulakkeiden kayttd voi rikkoa laitteiston! Palovaaral!
o Kun liitat tai irrotat akkukytkent6ja, noudata oikeaa jarjestysta!
o Liittdminen: Kytke aina ensin plusnapa ja sitten miinusnapa.
o lrrottaminen: Irrota aina ensin miinusnapa ja sitten plusnapa.
e Plusnapa on aina peitettava sille tarkoitetulla suojuksella.
e Valta kipindiden muodostumista ja avotulta akun l&hist6lld, rajahdysvaaral

e Koneessa on varusteena elektronisia komponentteja ja osia, joiden toimintaan muiden laitteiden
sahkbmagneettiset lahetteet voivat vaikuttaa. Tallaiset vaikutukset voivat vaarantaa henkil6ita, jos seuraavia
turvallisuusohjeita ei noudateta.

o Jos koneeseen asennetaan jalkikateen sahkoisia tai elektronisia laitteita ja / tai komponentteja,
jotka litetdan ajoneuvon sahkoverkkoon, kayttdjan on omavastuullisesti tarkistettava,
aiheuttaako asennus hairioita koneen elektroniikkaan tai muihin komponentteihin.

o Varmista, ettd jalkikateen asennetut sahkdiset ja elektroniset osat vastaavat EMC-direktiivin
89/336/ETY kulloinkin voimassa olevaa versiota ja etta niissa on CE-merkki.

o Johtoasennusten ja muiden asennustdiden sekd suurimman sallitun virranoton yhteydesséa on
lisdksi noudatettava konevalmistajan asennusohijeita.

e Ala koskaan asenna koneeseen itse luvattomia tyovaloja. Valmistaja ei vastaa sahkélaitteille aiheutuvista
seurausvahingoista eikd myonna niille minkaanlaista takuuta.

e Opettele kayttamaan hallintalaitteita maaraysten mukaisesti.
¢ Paina hallintalaitteen painikkeita sormenpaalla. Valta koskemasta niihin kynnella.
e Pida hallintalaitteet ja lisavarusteet hyvassa kunnossa.

e Puhdista hallintalaitteet vain puhtaaseen veteen kostutetulla liinalla; veteen voit lisdtd hieman
lasinpuhdistusainetta.
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3 Hallinta

Luku "Hallinta" siséaltaa tietoja koneen mahdollisista ohjaustoiminnoista. Siind kuvataan yksittéiset toiminnot,
niiden kasittely ja koneen hallinta kayttaen hallintalaitetta.

Kayttdohjeessa mainitut osat ja koneen toiminnot voivat poiketa koneen vakiovarustuksesta; ne ovat osittain
saatavissa lisdvarusteena. Koska tama kayttdohje on voimassa yleisesti, se voi sisaltdd varustusvaihtoehtoja,
jotka puuttuvat koneestasi. Sama koskee myos kuvia. Taman kayttdohjeen kuvat, piirustukset ja 3D-kuvat eivéat
aina vastaa tarkkaa konetyyppid. Kuvista saatavat tiedot kuitenkin koskevat aina taman dokumentin
késittelemaa konetyyppia.

Jos turvallisuusohjeita ei noudateta, henkildt voivat loukkaantua vakavasti tai kuolla.

e Tapaturmien valttamiseksi koneen kayttdjan on luettava luvussa "Turvallisuus" annettavat
ohjeet ja noudatettava niita.

Koneeseen koskettaessa henkildihin  kohdistuu puristumisen, leikkautumisen,
katkeamisen, kiinni tarttumisen, kiertymisen, sisaannykaisyn ja iskujen vaara.

Naita vaaroja voi esiintya, jos

- varmistamaton traktori ja kone paasevat vierimaan tahattomasti,
- kaytettavia tyokoneita ei kytketa pois paalta,

- hydrauliikkatoimintoja suoritetaan tahattomasti,

- tybkoneiden tai koneenosien voimansiirto on toiminnassa,

- traktorin moottori kdynnistetaan tahattomasti,

- koneen nostetut osat laskeutuvat tahattomasti.

Vaaraa aiheutuu kaikkien koneeseen kohdistuvien toimenpiteiden yhteydessd, kun kosketaan
vahingossa pydriviin, varmistamattomiin tyokoneisiin ja koneen nostettuihin, varmistamattomiin
osiin.

e Taman vuoksi ennen kaikkia koneeseen liittyvia toimenpiteitd, esim. sdatdtoimia tai hairididen
korjaamista, on varmistettava kone niin, ettei se padse vierimaan tahattomasti eika sita voida
kaynnistaa.

Tassa yhteydessd on noudatettava koneen kéayttéohjeen luvun "Kayttéonotto"
@ kappaleessa "Koneen varmistaminen vierimiseltd ja kynnistamiseltd" annettuja
toimintaohjeita ja huomautuksia!
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Sad Hallintalaite CCI50 / CCI200 / ISOBUS

Hydrauliikkatoimintoja kaytetédén hallintalaitteella CCI50 / CCI200. Hallintalaitteet sisaltavat seuraavat osat:

ISOBUS UT-toiminto (sertifioitu) ISOBUS-koneiden kayttda varten

ISOBUS AUX-N -toiminto (sertifioitu) koneen toimintojen
ohjelmoimiseksi ohjaussauvaan

Suuret, selkeat naytot
(CCI50 - 5,6" diagonaali, CCI200 — 8,3" diagonaali),

Nayton ja kalvonéppaimiston taustavalo
Intuitiivisesti kaytettava kosketusnaytto

Ergonomisesti  sijoitetut  painikkeet, jotka voidaan k&antaa
peilikuvamaisesti vasemmalta oikealle

ISB-kytkin  koneen toimintojen pyséayttamistd varten (riippuu
koneesta)

Liitannat mm. USB, video
Enintdan kahdeksan videokameran litantdmahdollisuus

Lisdksi saatavilla suuri valikoima sovelluksia: CCI.CONTROL,
CCIL.COMMAND, CCI.CAM, CCILTECU jne.

(HSOBUS

team play works.

Kuva 2: Hallintalaite CClI

Noudata koneen ohjauksen erillisen kayttdohjeen luvussa "Hallintalaite CCI 50 / CCI 200"

@ annettuja toimintaohjeita ja huomautuksia!

Hydrauliikan lisdtoiminnot, joita ei ohjata ohjausryhmalla, eivat toimi hallintalaitteella. Tallaisia toimintoja voidaan
ohjata hydrauliikan kéasiohjauksella suoraan traktorin ohjauslaitteista, kun hydrauliikkaletkut on kytketty
traktoriin.

Noudata kayttdohjeen luvussa "Toimintatapa ja saadot" kappaleessa "Hydrauliikka" annettuja

@7 toimintaohjeita ja huomautuksia!

HUOMAUTUS

e Suojaa hallintalaite vedelta.

o Katkaise virta asennus- ja korjaustdiden ajaksi.

hallintalaitteen elektroniikkaa.

e Sailyta hallintalaite pitempien seisokkien aikana (esim. talvella) kuivassa tilassa.

elektroniikkakomponentit (hallintalaite, BSG, 1SO-portti jne.). Ylijannite voi vahingoittaa

Hitsaustdiden aikana irrota kaikki

-13-
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3.1.1 Hatakayttoétoiminto

Liikkuvat osat aiheuttavat vaaraa, kun kaytetaan hatakayttétoimintoa!

e Pyyda ulkopuolisia poistumaan koneen vaara-alueelta, ennen kuin ké&ytat toimintoja

ohjausryhman hatakayttétoiminnon avulla.

HUOMAUTUS

Virran katketessa on tarkistettava traktorin ja ohjauksen (johdossa) sulakkeet. Tarkista johdot ja
niiden liitokset.

Ohjausryhman sahkokayttoisia hydrauliikkaventtiileitd voidaan kayttda myos kasin, ja tatd voidaan hyddyntaa
koneen "hatakayttétoimintona”.

@ Noudata konekohtaisen kayttdohjeen Iluvussa "Toimintatapa ja saadot" kappaleessa
"Hydrauliikka" annettuja toimintaohjeita ja huomautuksia!
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3.1.2 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 asennus

HUOMAUTUS

Hallintalaite on asennettava kuljettajan nakokenttaan ja ulottuville niin, etta sitd on helppo lukea
ja kayttaa. Se ei saa estaa nakyvyytta traktorin hallintalaitteisiin tai ulos.

Hallintalaite (Kuva 3 / nro 1) asennetaan seuraavalla tavalla:

e Valitse traktorin ohjaamosta sopiva kohta, johon haluat kiinnittaa
hallintalaitteen (Kuva 3 / nro 1).

e Irrota ruuvi (Kuva 3 / nro 4) laitteen pidikkeesta (Kuva 3 / nro 3), joka
on hallintalaitteen takana (Kuva 3 / nro 1).

e Ohjaa tanko (Kuva 3 / nro 2) laitteen pidikkeen (Kuva 3 / nro 3)
kiinnitysaukon lapi (tanko ei sisélly toimitukseen, g 20 mm & @ 30
mm).

e Sijjoita hallintalaite (Kuva 3 / nro 1) haluamallesi korkeudelle. Ota
huomioon, etta tangon (Kuva 3 / nro 2) tulee ulottua vahintddn 2 cm
laitten pidikkeen (Kuva 3/ nro 3) ylapuolelle.

¢ Kiinnita hallintalaite (Kuva 3 / nro 1) kiristamalla ruuvi (Kuva 3 / nro
4) tankoon (Kuva 3/ nro 2).

e Jos haluat sdatda hallintalaitteen (Kuva 3 / nro 1) kulmaa, avaa 2
lukitus kahvan (Kuva 3 / nro 5) avulla ja aseta hallintalaite (Kuva 3 /
nro 1) haluamaasi asentoon. Kiinnitd hallintalaite kiristamalla lukitus
kahvalla (Kuva 3 / nro 5).

Kuva 3: Asennus

HUOMAUTUS

Tarkista, etté kaikki ruuvit on kiristetty tiukkaan eik& hallintalaitteen sijainti voi muuttua.

3.1.3 Hallintalaitteen liittaminen

Vaara, jos liitos- ja virtajohdot kytketaan vaarin.

Jos johdot kytketdan vaarin, koneen virheellinen toiminta voi aiheuttaa huomattavaa vaaraa
ihmisille.

e Tarkista johtojen oikea liittdminen ennen kayttéonottoa.

e Tarkista johtoja liittdessasi, ettd seka pistokkeet ettd pistorasiat ovat puhtaita ja kuivia. Lika ja
kosteus saattavat aiheuttaa oikosulun!

e Traktorin ja sen peréssa olevan koneen véliset johdot on asennettava niin, etta ne eivat voi
hangata muihin osiin, kiristyd, jaadda puristuksiin tai taittua koneen mink&éan liikkkeen
yhteydessa (esim. kaarteita ajettaessa).

-15- 201803 fi



Hallinta | BERGMANN h
Aie Spee

3.13.1 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantdkaavio, sis. BSG100 ja ISO-GATE
Standardi

mEREMANN]  (&0)

Q@
Q
Q
QD
Q
Q
o
5
]
5
R BSG 100.1
, E:::;s: ] 5
. iﬁ A CAN
& I
s
) J o/
S 0 e g RV
4
Kuva 4: Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantdkaavio, BSG100 + ISO-GATE 18-14-0710-BTA
Nro | Nimitys Malli
1 Hallintalaite CCI50/ CCI200
2 Ohjauslaite BSG100
3 Ohjauslaite ISO-GATE
4 Jatkojohto CAN-vayla
5 Virtajohto CCI50/ CCI200
6 Paatevastus

3.1.3.1.1  CAN-vaylan jatkojohto

e Yhdistd ohjauslaite BSG100 (Kuva 4 / nro 2) ohjauslaitteeseen ISO-GATE (Kuva 4 / nro 3) CAN-véaylan
jatkojohdolla (Kuva 4 / nro 4) ottaen huomioon seuraavat tiedot:

CAN-vaylan jatkojohto B10-0244

/ pistoke / CAN, M12, 8-napainen Yhdistetaan: Ohjauslaite BSG100

/ Liitanta: CAN
T . Yhdistetaan: Ohjauslaite ISO-GATE
Liitantd / CAN, M12, 8-napainen Liitanta: CAN IN
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3.1.3.1.2 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohto

e Yhdista virtajohdon liittimet (Kuva 4 / nro 5) kaapelisarjan, hallintalaitteen (Kuva 4 / nro 1) ja ohjauslaitteen
ISO-GATE (Kuva 4 / nro 3) vastaaviin liitdntdihin ja traktorin sahkdjarjestelméan ottaen huomioon seuraavat

tiedot:
Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohto 18-14-0622
Liitanta / CAN, M12, 8-napainen ~ ‘Toioretaans - walintaaite
Liitanta / CAN, M12, 4-napainen ~ ‘Toiomean  Offausiaie SO-GATE
Liitanta / 2-napainen (DIN 9680) H‘tg':tt:taa” g%alpe"sarja
Pistoke / 2-napainen (DIN 9680) j;g;?:g}aan: I;a\l;tgré
3.1.3.1.3 Paatevastus

o Liitd p&atevastus (Kuva 4 / nro 6) ohjauslaitteeseen BSG ISO-GATE (Kuva 4 / nro 3) ottaen huomioon

seuraavat tiedot:

Paatevastus ISO-GATE

B10-0239

Yhdistetaan:
Liitanta:

o

Pistoke / 8-napainen

Ohjauslaite ISO-GATE
CAN OUT

o Liitd paatevastus (Kuva 4 / nro 6) hallintalaitteeseen (Kuva 4 / nro 1) ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Hallintalaitteen paatevastus

B10-0239

Yhdistetaan:
Liitanta:

o

Pistoke / 8-napainen

Hallintalaite
CAN1-OUT

-17 -
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3.1.3.2

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantakaavio, sis. BSG200

Valinnaisvaruste

‘ [BERCMANN]

6

s
BSG 100.1

A CAN

AO1
| I
i I
-: %:-';""_ m B 7‘7;]”'— ) J <
> === e A S V01

1S0 Gate
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1
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Kuva 5: Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantakaavio, BSG100 + ISO-GATE

18-14-0727-BTA

Nro | Nimitys Malli
1 Hallintalaite CCI50/ CCI200
2 Ohjauslaite BSG100
3 Ohjauslaite ISO-GATE
4 Jatkojohto CAN-vayla
5 Virtajohto CCI50/ CCI200
6 Liitdntajohto InCab
7 Paatevastus

201803 fi
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3.1.3.2.1 CAN-vaylan jatkojohto

e Yhdista ohjauslaite BSG100 (Kuva 5 / nro 2) ohjauslaitteeseen ISO-GATE (Kuva 5 / nro 3) CAN-vaylan
jatkojohdolla (Kuva 5 / nro 4) ottaen huomioon seuraavat tiedot:

CAN-vaylan jatkojohto B10-0244
" | pictoke | CAN. M12. 6.manainen_ Ydistetaan:  Ohjauslaite BSG100
R  MiLe, ©-nap Liitanta: CAN
L . Yhdistetaan: Ohjauslaite ISO-GATE
Liitantd / CAN, M12, 8-napainen Liitanta: CAN IN

3.1.3.2.2 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohto

e Yhdista virtajohdon liittimet (Kuva 5 / nro 5) kaapelisarjan ja ohjauslaitteen 1SO-GATE (Kuva 5 / nro 3)
vastaaviin liitdntdihin ja traktorin s&hkojarjestelméén ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohto 18-14-0623
Litanta / CAN, M12, 4-napainen ~ ‘Tolooean  Offausiaie SO-GATE

. Liitanta / 2-napainen (DIN 9680) \L(It‘t‘;':ttaetaa” g%eipelisarja
Pistoke / 2-napainen (DIN 9680) JYQ::]?:;téan: I;a\l;toDré:

3.1.3.2.3 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantajohto

e Yhdista liitdntdjohdon liittimet (Kuva 5 / nro 6) hallintalaitteen (Kuva 5 / nro 1) ja traktorin vastaaviin
litdnt6ihin ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantgjohto B10-0283
I . Yhdistetaan: Hallintalaite
’ Liitdntd / CAN, M12, 8-napainen Liitanta: CANI-IN

. . Yhdistetaan: Hallintalaite
/ Pistoke / CAN, M12, 8-napainen LiitAnta: CANL-OUT
Yhdistetaan: Traktori
Liitanta: InCab

Liitdntd / InCab, 9-napainen

3.1.3.2.4 Paatevastus

e Liita paatevastus (Kuva 5 / nro 7) ohjauslaitteeseen BSG ISO-GATE (Kuva 5 / nro 3) ottaen huomioon
Seuraavat tiedot:

Paatevastus ISO-GATE B10-0239
sf . . Yhdistetéan: Ohjauslaite ISO-GATE
Pistoke / 8-napainen

Liitanta: CAN OUT
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3.1.33

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantakaavio, sis. BSG200

Standardi 1

‘ [BERCMANN]
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Kuva 6: Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantakaavio, sis. BSG200

18-14-0712-BTA

Nro | Nimitys Malli
1 Hallintalaite CCI50 / CCI200
2 Ohjauslaite BSG200
3 Virtajohto
4 Paatevastus
5 Adapterijohto CAN
3.1.3.3.1  Adapterijohto CAN

adapterijohdolla (Kuva 6 / nro 5) ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Yhdista ohjauslaite BSG200 (Kuva 6 / nro 2) virtajohdon vastaaviin liitdntdihin (Kuva 6 / nro 3)

Adapterijohto CAN 10-42-0154
) ) Yhdistetaéan: Ohjauslaite BSG200
Pistoke / CAN, M12, 8-napainen e
Liitanta: CAN
) ) Yhdistetéan: Hallintalaitteen virtajohto
Pistoke / CAN, M12, 4-napainen e
Liitanta: A02

201803 fi
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3.1.3.3.2

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohto

e Yhdista virtajohdon liittimet (Kuva 6 / nro 3) kaapelisarjan, hallintalaitteen (Kuva 6 / nro 1) ja adapterijohdon
(Kuva 6 / nro 5) vastaaviin liitantdihin ja traktorin sahkdjarjestelméén ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohto

18-14-0622

L . Yhdistetaan: Hallintalaite
Liitantd / CAN, M12, 8-napainen Liitanti: CANIL-IN
Liitants / CAN, M12, 4-napainen Yhdistetaan:  Adapterijohto

Liitanta: -

L . Yhdistetaan: Kaapelisarja
Liitanta / 2-napainen (DIN 9680) Liitanta: Q01

. . Yhdistetaan: Traktori
Pistoke / 2-napainen (DIN 9680) Jannite: 12V DC

3.1.3.3.3 Paatevastus
e Liité paatevastus (Kuva 6 / nro 4) hallintalaitteeseen (Kuva 6 / nro 1) ottaen huomioon seuraavat tiedot:
Hallintalaitteen paatevastus B10-0239
ﬁ’ Pistoke / 8-napainen Y.h(.j.iSt? _téan: Hallintalaite
Liitanta: CAN1-OUT
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3.1.34 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantakaavio, sis. BSG200

Standardi 2
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Kuva 7: Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantdkaavio, sis. BSG200 18-14-0714-BTA
Nro | Nimitys Malli
1 Hallintalaite CCI50/ CCI200
2 Ohjauslaite BSG200
3 Jatkojohto CAN-vayla
4 Virtajohto CCI50/ CCI200
5 Paatevastus

3.1.3.4.1 CAN-vaylan jatkojohto

e Yhdista hallintalaite (Kuva 7 / nro 1) ohjauslaitteeseen BSG100 / BSG200 (Kuva 7 / nro 2) CAN-vaylan
jatkojohdolla (Kuva 7 / nro 3) ottaen huomioon seuraavat tiedot:

CAN-vaylan jatkojohto B10-0237
' . . Yhdistetaan: Ohjauslaite BSG 200
// Pistoke / CAN, M12, 8-napainen LiitAnta: CAN
Liitanta / CAN, M12, 8-napainen \L(izgﬁttgFaan: I_—|aII|ntaIa|te CCI50/ CClI200
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3.1.3.4.2 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohto

e Yhdistéd virtajohdon liittimet (Kuva 7 / nro 4) kaapelisarjan vastaaviin liitantdihin ja traktorin
séhkojarjestelmaan ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohto 18-14-0621
L . Yhdistetaan: Kaapelisarja
Liitanta / 2-napainen (DIN 9680) Liitanta: Q01
Yhdistetaan: Traktori
Pistoke / 2-napainen (DIN 9680) Jannite: 12V DC
Sulake: 25A

3.1.343 Paatevastus
o Liitd paatevastus (Kuva 7 / nro 5) hallintalaitteeseen (Kuva 7 / nro 1) ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Hallintalaitteen paatevastus B10-0239
’ Yhdistetaan: Hallintalaite

Pistoke / 8-napainen Liitanta: CAN1-OUT
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3.1.35 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantakaavio, sis. BSG200

Valinnaisvaruste
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Kuva 8: Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitdntakaavio, sis. BSG200 18-14-0728-BTA
Nro | Nimitys Malli
1 Hallintalaite CCI50 / CCI200
2 Ohjauslaite BSG200
3 Virtajohto
4 Liitdntajohto
3.1.35.1 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohto

e Yhdista virtajohdon liittimet (Kuva 8 / nro 3) kaapelisarjan ja ohjauslaitteen BSG200 (Kuva 8 / nro 2)
vastaaviin liitantoihin ja traktorin sdhkdjarjestelméaéan ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohto 18-14-0723
Pistoke / CAN, M12, 8-napainen Zingi::;taan: 8stuslaite BSG200

Liitanta / 2-napainen (DIN 9680) H‘tg's‘gtaa” g%ipe"sa”a

Pistoke / 2-napainen (DIN 9680) }Q:;?tt:}aan: I;a\l;tgré

201803 fi
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3.1.35.2

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantajohto

Yhdista liitantdjohdon liittimet (Kuva 8 / nro 4) hallintalaitteen (Kuva 8 / nro 1) ja traktorin vastaaviin
litantdihin ottaen huomioon seuraavat tiedot:

=

" o

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantgjohto

B10-0283

e . Yhdistetaan: Hallintalaite
Liitantd / CAN, M12, 8-napainen Liitanta: CANL-IN

. . Yhdistetaan: Hallintalaite
Pistoke / CAN, M12, 8-napainen Liitanta: CAN1-OUT

e . Yhdistetaan: Traktori
Liitanta / InCab, 9-napainen Liitanta: InCab

-25.
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3.1.3.6 Hallintalaitteen ISOBUS liitantakaavio, sis. BSG100 ja ISO-GATE
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3 v 1SO Gate o v v =
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Kuva 9: Hallintalaitteen ISOBUS liitantékaavio, sis. BSG100 ja ISO-GATE 18-14-0711-BTA
Nro | Nimitys Malli
1 Hallintalaite ISOBUS (traktorin puolella)
2 Ohjauslaite BSG100
3 Ohjauslaite ISO-GATE
4 Jatkojohto CAN-vayla
5 Virtajohto ISOBUS
6 Paatevastus

3.1.3.6.1 CAN-vaylan jatkojohto

¢ Yhdista ohjauslaite BSG100 (Kuva 9 / nro 2) ohjauslaitteeseen ISO-GATE (Kuva 9 / nro 3) CAN-vaylan
jatkojohdolla (Kuva 9 / nro 4) ottaen huomioon seuraavat tiedot:

CAN-vaylan jatkojohto B10-0244

Yhdistetaan: Ohjauslaite BSG100

/ Pistoke / CAN, M12, 8-napainen

/ Liitanta: CAN
T . Yhdistetaan: Ohjauslaite ISO-GATE
Liitantd / CAN, M12, 8-napainen Liitanta: CAN IN
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3.1.3.6.2  Virtajohto ISOBUS

e Yhdista virtajohdon liittimet (Kuva 9 / nro 5) kaapelisarjan, ohjauslaitteen ISO-GATE (Kuva 9 / nro 3),
virransyoton ja datayhteyden vastaaviin liitdnt6ihin traktorissa ottaen huomioon seuraavat tiedot:

&

Virtajohto ISOBUS 18-14-0623
L . Yhdistetaan: Ohjauslaite ISO-GATE
Liitantd / CAN, M12, 4-napainen Liitanta: ISOBUS OUT
L . Yhdistetaan: Kaapelisarja
Liitanta / 2-napainen (DIN 9680) Liitanta: Q01
Liitanta / 9-napainen (ISO 11783 / Yhdistetdéan: Traktori
IBBC) Jannite 12V DC

3.1.3.6.3 Paatevastus

o Liitd p&atevastus (Kuva 9 / nro 6) ohjauslaitteeseen BSG ISO-GATE (Kuva 9 / nro 3) ottaen huomioon

seuraavat tiedot:

B10-0239

Paatevastus ISO-GATE
V Pistoke / 8-napainen

Yhdistetaan:
Liitanta:

Ohjauslaite ISO-GATE
CAN OUT

_27-
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3.1.3.7 Hallintalaitteen ISOBUS liitantakaavio, sis. BSG200

Standardi 1
1
3
BSG 200
41— 2
I
- | o
% K.l A CAN
I
i
4
Kuva 10: Hallintalaitteen ISOBUS liitAntékaavio, sis. BSG200 18-14-0713-BTA
Nro | Nimitys Malli
1 Hallintalaite ISOBUS (traktorin puolella)
2 Ohjauslaite BSG200
3 Virtajohto
4 Adapterijohto CAN

3.1.3.7.1  Adapterijohto CAN

e Yhdistd ohjauslaite BSG200 (Kuva 10 / nro 2) virtajohdon vastaaviin liitdntdihin (Kuva 10 / nro 3)
adapterijohdolla (Kuva 10 / nro 4) ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Adapterijohto CAN 10-42-0154
/"' ) ) Yhdistetaan:  Ohjauslaite BSG200
/ Pistoke / CAN, M12, 8-napainen Liitanta: CAN
. . Yhdistetaan: Virtajohto
Pistoke / CAN, M12, 4-napainen LiitAnti: AOL
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3.1.3.7.2  Virtajohto ISOBUS

Yhdista virtajohdon liittimet (Kuva 10 / nro 3) kaapelisarjan ja adapterijohdon (Kuva 10 / nro 4) vastaaviin

litantdihin ja traktorin sdhkojarjestelmaan ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Virtajohto ISOBUS 18-14-0623
Liitants / CAN, M12, 4-napainen Yhdistetaan:  Adapterijohto
Liitanta: -
L . Yhdistetaan: Kaapelisarja
p Liitanta / 2-napainen (DIN 9680) Liitanta: Q01
Liitanta / 9-napainen (ISO 11783 / Yhdistetdan: Traktori
IBBC) Jannite: 12VvDC

-29-
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3.1.3.8 Hallintalaitteen ISOBUS liitantakaavio, sis. BSG200
Standardi 2
3
BSG 200
: — 2
uow —* .: A CAN
I
1 f
\
’ ’ g
Lo V01
Kuva 11: Hallintalaitteen ISOBUS liitintakaavio, sis. BSG200 18-14-0729-BTA
Nro | Nimitys Malli
1 Hallintalaite ISOBUS (traktorin puolella)
2 Ohjauslaite BSG200
3 Virtajohto

3.1.3.8.1 Virtajohto ISOBUS

e Yhdista virtajohdon liittimet (Kuva 11 / nro 3) kaapelisarjan ja ohjauslaitteen BSG200 (Kuva 11 / nro 2)
vastaaviin liitdntoihin ja traktorin sdhkdjarjestelméaéan ottaen huomioon seuraavat tiedot:

Virtajohto ISOBUS 18-14-0723
. . Yhdistetaan: Ohjauslaite BSG200
Pistoke / CAN, M12, 8-napainen Liitanta: CAN
I . Yhdistetaan: Kaapelisarja
o Liitanta / 2-napainen (DIN 9680) Liitanta: Q01

Liitdnta / 9-napainen (ISO 11783 / Yhdistetaan: Traktori
IBBC) Jannite: 12V DC
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3.14 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 kayttoliittyma

> EERcuaNN - @

Kuva 12: Kayttoliittyméa CCI50 / CCI200

1 | Paakatkaisin

Hallintalaitteen kytkeminen paalle ja pois

2 | Kotipainike

Kotipainikkeella paaset suoraan takaisin paavalikkoon.
Siirryttdessa aktiivisena olevat sovellukset pysyvat
aktiivisina taustalla.

Huomautus

Jos koneessa on siirryttdessd aktiivisia toimintoja,
joidenkin koneiden k&ynnissé olevat toiminnot voivat
keskeytyd automaattisesti. Lisatietoja l6ydat koneen
kayttbohjeesta.

3 | Vaihtopainike

Kun painat vaihtopainiketta useita kertoja lyhyesti, voit
selata koneen hallinnan ja niiden sovellusten valilla,
jotka on valittu kayttdjan asetusten kohdassa
"Sovellusten vaihto". N&in voit esim. siirtya koneen
hallinnasta CCl.Control-sovellukseen.

Huomautus

Jos koneessa on siirryttdessd aktiivisia toimintoja,
joidenkin koneiden k&ynnissé olevat toiminnot voivat
keskeytyd automaattisesti. Lisatietoja 16ydat koneen
kéayttbohjeesta.
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I-painike

I-painikkeen toiminto on vapaasti ohjelmoitavissa. Silla
voidaan kayttdd suoraan tiettyd sovellusta tai koneen
ohjausta sen mukaan, mitd on valittu kayttajan
asetuksien kohdassa "Vapaan painikkeen ohjelmointi”.

Kuittauspainike (ACK)

Sl

Kuittauspainike (ACK) on tarkoitettu virheilmoitusten
kuittaamiseen.

Kosketusnayttt

Hallintalaitteessa on korkealaatuinen kosketusnaytto
valikko-ohjausta seka arvojen ja tekstin helppoa syottéa
varten. Kosketusnayttéd koskemalla voidaan hakea
toimintoja muuttaa arvoja suoraan.

Toimintopainikkeet F1 — F6

Toimintopainikkeet F7 — F12

Vé

Nayton oikealla ja vasemmalla puolella on kuusi
toimintopainiketta (F1-F12). Toimintopainiketta
kayttamalla suoritetaan se toiminto, joka nakyy naytélla
toimintopainikkeen vieressa.

Vierityspyotra

Vierityspy6ra on tarkoitettu ohjearvojen suoraa ja
nopeaa syottoa seka luettelojen selausta varten.

Vierityspy6ran pydrittdminen oikealle

- Numeroarvojen syoéttddialogin arvo suurenee.

- Luettelossa siirrytdan seuraavaan elementtiin.
Vierityspy6ran pydrittdminen vasemmalle

- Numeroarvojen sy6ttddialogin arvo pienenee.

- Luettelossa siirrytddn edelliseen elementtiin.
Vierityspy6ran painaminen

- Syoéttodialogissa muutettu arvo otetaan kayttéon.
- Merkitty luettelokohta valitaan.

10

ESC-painike

ESC-painiketta painamalla keskeytetaan arvojen syotto
ja toiminnot. Tehtyjd muutoksia ei oteta kayttéon ja
aiemmin voimassa ollut arvo jaa voimaan.

Huomautus

ESC-painiketta voidaan kayttdd vain, kun néayton
kentassa on kosketusnaytolla ohjattavissa oleva ESC-
kentta. Painikkeen ja kentan toiminto on sama.

11

Paivanvaloanturi

Paivanvaloanturi toimittaa nayton valaistuksen paalle- ja
poiskytkentddn vaadittavan arvon. Nayton valaistusta
voidaan saataé hallintalaitteen valikossa.

201803 fi
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Kun hallintalaitteen ISB-kytkintd (nuppia) painetaan,
ISOBUS-vaylaan lahetetddn pysaytyskasky (ISO-
12 ISB-kytkin pysaytys). Liitetty ISOBUS-kone voi kayttaa tata kaskya
(pysaytyskytkin) vaara-tilanteessa vaadittavan automaattisen
toimenpiteen kaynnistamiseksi tai toimintojen
deaktivoimiseksi.
Loukkaantumisvaara koneen kaydessa!
Kaikki ISOBUS-koneet eivat tue pysaytystoimintoa. Taman vuoksi koneen kaynti voi jatkua,
vaikka pysaytyskytkinta on painettu. Tama saattaa aiheuttaa tapaturmia.
Pysaytyskytkin ei koskaan vaikuta traktorin toimintoihin, eli voimanottoakseli ja hydrauliikka eivat
sisélly sen toimintaan.
CCI50:  painike edessa
CCI200: painike takana
Toimintopainikkeiden  vaihtoa painamalla  nayton
vasemmassa ja oikeassa reunassa  olevien
13 | Toimintopainikkeiden vaihto toimintopainikerivien paikka vaihtuu. Nain hallintalaitetta
voidaan ohjata yhdella kadella.
Huomautus
Toimintopainikerivien paikan vaihto on kaytettavissa
vain koneen hallinta-alueella.
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3.15 Hallintalaitteen naytté CCI50 / CCI200 / ISOBUS

Naytté jakautuu seuraaviin alueisiin:

Valikko
sescs]| 7)) ».
o 7/
D S
O ) [0}
i ne i
© ﬁ/i_i [
> >
2 =2
) | ©
£ £
£ E
E =
———
r—
———
Datamask
Kuva 13: Naytto
3.1.6 Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 / ISOBUS valikkorakenne
1/4 Maantieajo
2/4 Kuorman purkaminen
3/4 Kuormalaskuri
4/4 f@ Kuormaus
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3.1.6.1

Valikko 1/4: Maantieajo

| = ‘

320 % ?

GG%T

— e
-

Aktiivinen valikko 1/4 "Maantieajo" —
vierityspyoralla

valitaan suoraan kosketusnaytolta tai

Ei-aktiivinen valikko 2/4 "Kuorman
kosketusnaytdlta tai vierityspyoralla

purkaminen"

valitaan suoraan

vierityspyoralla

Ei-aktiivinen valikko 3/4 "Kuormalaskuri" — valitaan suoraan kosketusnaytélta tai

Ei-aktiivinen valikko 4/4 "Kuormaus"
vierityspyoralla

— valitaan suoraan kosketusnaytélta tai

Muiden toimintojen selaaminen ei ole mahdollista tdssé valikossa

Siirtyminen valikkoon 2/4 "Kuorman purkaminen”
Pitk&a painallus: Huoltoyhteys

Ohjautuvan akselin avaaminen

Ohjautuvan akselin sulkeminen

Tyovalon Il / py6rivan varoitusvalon kytkeminen péaalle
(Naytto ilmaisee, ettd tybvalo on poiskytketty)

Tyo6valon Il / py6rivan varoitusvalon kytkeminen pois paalta
(Naytté ilmaisee, etta tydvalo on paalla)

-35-
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20

Datamask

Ohjautuva akseli auki

Ohjautuva akseli kiinni; vilkkuva naytto: ohjaus sulkee ohjautuvan akselin

12.95t Kuorma t

30 %

Tayttomaara (100 % = taynna)

66 %

0 % = kiinni

Takalaidan avaaminen 100 % = kokonaan auki

Leikkuukoneisto on kdannetty kokonaan siséan

Leikkuukoneistoa ei ole kdannetty kokonaan sisdan

Leikkuukoneisto on k&énnetty kokonaan ulos

o]
Voimanottoakselin kierrosluku (PTO) rpm
rpm
0 % = aisa ylhaalla (sylinteri sisalla)
& 5 Aisan asento

100 % = aisa alhaalla (sylinteri ulkona)

. 0 % = etulaita kdannetty kuormatilan suuntaan
Etulaidan asento o . .
100 % = etulaita kd&nnetty pois kuormatilasta

R

Tydvalo Il paallekytketty

201803 fi
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3.1.6.2 Valikko 2/4: Kuorman purkaminen

% serovsn 7 () [E

20 %

12.95€ I

Ei-aktiivinen valikko 1/4 "Maantieajo" — valitaan suoraan kosketusnaytélta tai
vierityspyoralla

Aktiivinen valikko 2/4 "Kuorman purkaminen” — valitaan suoraan
kosketusnaytolta tai vierityspyoralla

Ei-aktiivinen valikko 3/4 "Kuormalaskuri" — valitaan suoraan kosketusnaytoélta
tai vierityspyoralla

Ei-aktiivinen valikko 4/4 "Kuormaus" — valitaan suoraan kosketusnaytolta tai
vierityspyoralla

344, Siirtyminen valikkoon 3/4 "Kuormalaskuri"

12{] Pitk& painallus: Huoltoyhteys
—
S

Muiden toimintojen selaaminen

OA Katso seuraava kappale "Toimintosarjat A ja B"
./ el aktiivinen

o

@ Katso seuraava kappale "Toimintosarjat A ja B"

.’ ej aktiivinen

Ohjautuvan akselin avaaminen

Ohjautuvan akselin sulkeminen

Kytke pohjakuljetin paalle
Nopeuden automaattinen s&ato
Kun tdmé néyttd on nakyvissa, pohjakuljetin on kytketty pois paélta.

Kytke pohjakuljetin pois paélta (automatiikka)
Kun tdmé nayttd on nakyvissa, pohjakuljetin on kytketty paalle.
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o Pohjakuljettimen suunnanvaihto
—— Pohjakuljetin manuaalisesti kuorman purkusuuntaan, saaté tilassa %
= Laske aisa
Koneen ollessa kytkettyna: Nosta kone
=(J Nosta aisa
Koneen ollessa kytkettyn&: Laske kone
%2 Noukkimen nosto
ke Laske noukin (tydasento)
o Nosta etulaidan ylaosa
) Laske etulaidan yldosa
S Etulaidan alaosa eteenpain (k&anné traktorin suuntaan)
A Etulaidan alaosa taaksepéain (kadnna kuormatilan suuntaan)
7 Nosta takalaita
L7 Laske takalaita
le‘ Tydvalon | kytkeminen péaéalle
& (Naytto ilmaisee, etta tydvalo on poiskytketty)
¢.;‘ Tyo6valon | kytkeminen pois paalta
& (Naytto iimaisee, ettéd tydvalo on paalla)
If‘T Tyoévalon Il kytkeminen paalle
- (Naytto ilmaisee, etta tyévalo on poiskytketty)
. 0 Tyo6valon Il kytkeminen pois paalta
& (Naytto ilmaisee, etta tydvalo on paalla)
TIE‘ Tydvalon Il / pydrivan varoitusvalon kytkeminen péaélle
& (Naytto ilmaisee, etta tydvalo on poiskytketty)
.],T! Tydvalon Il / pydrivan varoitusvalon kytkeminen pois paalta
& (Naytto ilmaisee, etta tydvalo on paalla)
va‘ Tydvalon VI / pydrivan varoitusvalon kytkeminen paalle
- (Naytto ilmaisee, etta tydvalo on poiskytketty)
J,V'/'Q Tyovalon VI / pyorivan varoitusvalon kytkeminen pois paalta
- (Naytto ilmaisee, etta tydvalo on paalla)
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Datamask

Siirtyminen alavalikkoon "Saadot"

Pohjakuljettimen 1. vaihdealue

Pohjakuljettimen 2. vaihdealue (pikakaynti lopputyhjennysta varten)

Pohjakuljettimen nopeuden lisddminen asteittain

Pohjakuljettimen nopeuden alentaminen asteittain

Pohjakuljettimen automatiikka paalle

Ohjautuva akseli auki

Ohjautuva akseli kiinni; vilkkuva néyttd: ohjaus sulkee ohjautuvan akselin

Pohjakuljettimen tdmé&nhetkisen nopeuden naytto ja sydttokentta

Pohjakuljettimen nopeuden lisddminen arvoon 100 %

12.95t

IMHD@E+E@I

Kuorma tonneina

30 %

Tayttdmaara (100 % = taynna)

66 %

0 % = kiinni

Takalaidan avaaminen 100 % = kokonaan auki

=

Saadetty arvo ylittynyt.

varten.

Jos arvo on alittunut: Lisdpainike sdddetyn arvon automaattista avaamista

-39-
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gﬂ Leikkuukoneisto on kadannetty kokonaan siséan

* Leikkuukoneistoa ei ole kdannetty kokonaan sisdan

! | Leikkuukoneisto on kdannetty kokonaan ulos
IZI Noukkimen kayttd, kun painiketta painetaan

i 0 % = aisa ylhaalla (sylinteri sisalla)
) %% Aisan asento , o
100 % = aisa alhaalla (sylinteri ulkona)
O . L
Voimanottoakselin kierrosluku (PTO) rpm
rpm
) 0 % = etulaita kéd&nnetty kuormatilan suuntaan
Etulaidan asento ) ) )
100 % = etulaita k&d&nnetty pois kuormatilasta

I

..«::'-:f,.. Tyobvalo | paallekytketty

" Iy e oar

Hﬂ‘ Tyovalo Il paéllekytketty

i ) o

‘_ﬁ! Tyévalo 11l paallekytketty

I"III s s as

..a:'a:—‘ Tydvalo VI paallekytketty
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3.1.6.2.1 Toimintosarjat A ja B

Toimintosarjat A:

Pida painiketta painettuna:
OA Tallennetut toiminnot suoritetaan yksi kerrallaan.
Paasta painike irti:

ei aktiivinen Pysayttaé toiminnon.

. Painikkeen lyhyt painallus

A Saatonayttd A aukeaa; uusi lyhyt painallus sulkee sdaténayton A ja tallentaa
aktiivinen saadot.

Toimintosarjat B:

Pida painiketta painettuna:
OB Tallennetut toiminnot suoritetaan yksi kerrallaan.
Paasta painike irti;

ei aktiivinen Pyséayttéda toiminnon.

. Painikkeen lyhyt painallus:

B Saatonayttd B aukeaa; uusi lyhyt painallus sulkee sdatonayton B ja tallentaa
aktiivinen saadot.

Toimintosarjoihin liittyvid ohjeita

A
1 = A e

A: Vaihe 1: Koneen nosto 3,0 sekuntia.

B
S N O N -

B: Vaihe 1: Koneen lasku 3,0 sekuntia.

Toimintosarjojen A saadot

B Toimintosarjojen B saadot

Vaiheen numero: Voit tallentaa enintddn 8 toimintoa. Vaihe 1 on
1 ensimmadinen toiminto ja vaihe 8 viimeinen toiminto. Valitaan suoraan
kosketusnaytdlta tai vierityspyoralla

c( Toiminnon valintakenttd. Kaikki ndytettavat toiminnot voidaan valita. Valitaan
suoraan kosketusnaytolta tai vierityspyoralla
Suunnan tai tilan valinta. Ylds/takaisin, alas/eteen, pois (X) tai paalle
’ (automatiikka). Valitaan suoraan kosketusnaytolta tai vierityspyoralla
2.0 Taman vaiheen kesto. Saaté 0 - 25 sekuntiin 0,1 sekunnin vélein. Valitaan
sec suoraan kosketusnaytolté tai vierityspyoralla
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Erikoistoiminnot

—l] AUTC =L Pohjakuljettimen (automatiikka) kytkeminen péaélle
s sec
0.1 . . N . s
Pohjakuljettimen (automatiikka) kytkeminen pois paalta
] X o jakulj ( ) kyt pois p
BT 0.1 Ohjautuvan akselin avaaminen
sec
jautuvan akselin sulkeminen
X cec
|
o.1 TVG s
ybvalot paalle
":4'! ) sec
|
0.1 Tyovalot pois paalta
A W s y pois p
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3.1.6.22  Saadot

Einstellungen

1/

%  m/min man

[

50 50 (o] ]
% % m £
juln]
start act act
A d
| =
0 =
= |
= T | |
10600 1.00
Schlupt
kgfll‘l3 -faktor

Datamask

Einstellungen

Nayttd: Alavalikko "Saadot"

Takaisin paavalikkoon "Kuorman purkaminen™

Pohjakuljettimen tila "Manuaalinen saato"
Vihrea valintamerkki tarkoittaa, etta tama tila on aktiivinen.

@ Noudata lisaksi kayttbohjeen kappaleessa "Pohjakuljettimen
tila" annettuja toimintaohjeita ja huomautuksia!

Pohjakuljettimen tila "Pohjakuljettimen nopeuden saato"

@ Noudata lisaksi kayttbohjeen kappaleessa "Pohjakuljettimen

m/min tila" annettuja toimintaohjeita ja huomautuksia!
\ Pohjakuljettimen tila "Kuorman purkupituuden saato, kiinted ajonopeus”
@ Noudata lisaksi kayttdohjeen kappaleessa "Pohjakuljettimen
man tila" annettuja toimintaohjeita ja huomautuksia!
50
% Pohjakuljettimen nopeus %: tamanhetkinen arvo / ohjearvo
act
5,_: Pohjakuljettimen nopeus %: Aloitusarvo — pohjakuljettimen td&manhetkinen
G arvo korvataan aloitusarvolla, kun pohjakuljetin kytketdan pois paalta.
0.00
Ty Pohjakuljettimen nopeus m/min: tdménhetkinen arvo / ohjearvo
act
©.00 Pohjakuljettimen  nopeus m/min:  Aloitusarvo —  pohjakuljettimen
m/min tdméanhetkinen arvo korvataan aloitusarvolla, kun pohjakuljetin kytketédén pois
start sl
paalta.
(2]
L Haluttu purkupituus metreina
act
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0.0
] Ajonopeus km/h
o ) ) 0 % = Kiinni
= Takalaidan ohjekorkeus )
= 100 % = kokonaan auki
Tayttdautomatiikan kaynnistyksen viiveaika
é Esimerkki:
e 0 sekuntia = pohjakuljetin kaynnistyy valittdomasti anturisignaalin tultua
2 sekuntia = pohjakuljetin kaynnistyy 2 sekunnin kuluttua anturisignaalin
tultua
Korota arvoja, jos rehu on kuivaa!
Tayttdautomatiikan pysaytyksen viiveaika
(o] H T
= Esimerkki:

a
a

Stor sec

0 sekuntia = pohjakuljetin pyséhtyy valittémasti anturisignaalin paatyttya

2 sekuntia = pohjakuljetin pyséhtyy 2 sekunnin kuluttua anturisignaalin
paatyttya

Korota arvoja, jos rehu on kosteaa!

Silppuaminen aktivoitu

|
IS

[y

Silppuaminen deaktivoitu

Painon lisdys aktivoitu

"
=)
[

LN

Painon lisays deaktivoitu

Tiheyden saato

1000
Painike tiheyden madrittamista varten

kg/m= Materiaalin tiheyden maarittdmiseksi kuorman t&manhetkisen painon
perusteella kysytaan tilavuus syo6ttéruudun avulla.

1.00 Luistokertoimen sdatd. Vakioarvo 1,00.

Sl Kerroin 2,00: pohjakuljettimen nopeus kaksinkertainen
Kerroin 0,50: pohjakuljettimen nopeus puolet
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3.1.6.2.3 Pohjakuljettimen tila
Vaihtaminen valitsemalla kuvake

suoraan kosketusnaytolla tai vierityspyoralla.

Manuaalinen saato

Saatd % pohjakuljettimen suurimmasta mahdollisesta nopeudesta; alkaen 70
%:sta kytketddn automaattisesti 2. vaihdealue (jos kaytdssa)

Pohjakuljettimen nopeuden s&ato

/1
_

Pohjakuljettimen nopeuden sdatd metreind / minuutti. Esimerkki: 1,25 m/min
tarkoittaa, ettd pohjakuljetin liikkuu minuutissa tarkalleen 1,25 m kuorman
purkamissuuntaan. Pikakaynti kytketaan paalle automaattisesti, kun tehtaalla

m/min asetettu nopeus on saavutettu.
Kuorman purkupituuden séato, kiintea ajonopeus:
Ohjaus saataa pohjakuljettimen nopeutta asetettujen purkupituuden ja
ajonopeuden arvojen perusteella halutun purkupituuden mukaan. 2.
man vaihdealue kytketdan paalle automaattisesti, kun tehtaalla asetettu nopeus on

saavutettu.
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3.1.6.3

Valikko 3/4: Kuormalaskuri

|

ALTO @

1z

|
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Ei-aktiivinen valikko 1/4 "Maantieajo" — valitaan suoraan kosketusnaytélta tai
vierityspyoralla

Ei-aktiivinen valikko 2/4 "Kuorman purkaminen" - valitaan suoraan
kosketusnaytdlta tai vierityspyoralla

Aktiivinen valikko 3/4 "Kuormalaskuri" — valitaan suoraan kosketusnaytélta tai
vierityspyoralla

Ei-aktiivinen valikko 4/4 "Kuormaus" — valitaan suoraan kosketusnaytolta tai
vierityspyoralla

Kuormalaskurin muistipaikan deaktivoiminen

Kuormalaskurin muistipaikan deaktivoiminen

Kuormalaskurin muistipaikan aktivoiminen

Kuormalaskurin muistipaikan aktivoiminen

Kuormalaskurin muistipaikka ylos

Kuormalaskurin muistipaikka alas

Muiden toimintojen selaaminen
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474 Siirtyminen valikkoon 4/4 "Kuormaus"
= Pitk& painallus: Huoltoyhteys
il Ohjautuvan akselin avaaminen
@ Ohjautuvan akselin sulkeminen
T om Kuormalaskurin lukeman lisddminen asteittain
Kuormalaskurin lukeman vahentdminen asteittain
J1on Pitkd painallus: Kun painike paastetaan irti, taman muistipaikan kuormalaskuri
nollataan
T Ei toimintoa
b Pitka painallus: Kun painike paastetaan irti, taman muistipaikan aika nollataan
G Kuormauskapasiteetin lisdaminen
5 Kuormauskapasiteetin alentaminen
P - Levitetyn tilavuuden nayton korottaminen asteittain
Levitetyn tilavuuden naytdn alentaminen asteittain
o Pitkd painallus: Kun painike paastetdan irti, tdman muistipaikan levitetyn
tilavuuden nayttd nollataan
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’7 15.0
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0.0 m= 0.0
t 0.0
Datamask
FUHRENZAHLER | Huomautus: Kuormalaskurin tietojen nayttd
4= Takaisin ensimmaiseen muistipaikkaan
—
4= Yksi muistipaikka takaisin
—
1710 Kuormalaskurin muistipaikka, 1/10 - 10/10

Summa (=)

TC-muistipaikka: Tieto, mité lahetetd&n TC-ohjaimelle.

Yksi muistipaikka eteenpéin

Eteenpéin viimeiseen muistipaikkaan

Taman muistipaikan kaikkien laskurien nollaus

Nakyva muistipaikka on aktiivinen; painallus aktivoi muistipaikan

Nakyva muistipaikka ei ole aktiivinen; painallus aktivoi muistipaikan

Sailion tilavuuden naytto ja syottd

Taman muistipaikan ajan naytto:
Esimerkki: 8.4 h = 8 tuntia ja 24 min. (4 X 6 min = 24 min)

Taman muistipaikan kuormausajan naytto:
Esimerkki: 8.4 h = 8 tuntia ja 24 min. (4 X 6 min = 24 min)
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Taman muistipaikan kuormalaskurin naytté
@l 2 1 kuorman laskenta = 0,5 min. pohjakuljetin pdalla + 4 min. pohjakuljettimen
[=Te] tauko

m= 9.0 Taman muistipaikan levitetyn tilavuuden naytto

t 0.0 Taman muistipaikan levitetyn massan naytto
14.8 Aika yhteensa

= 1]

0.0

Kuormausaika yhteensa

2] Kuormalaskuri yhteensa
Em3 60.0 Tilavuus yhteensa
Et 116.9 Massa yhteensa
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3.1.6.4

Valikko 4/4: Kuormaus
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Ei-aktiivinen valikko 1/4 "Maantieajo" — valitaan suoraan kosketusnaytolta tai
vierityspyoralla

Ei-aktiivinen valikko 2/4 "Kuorman purkaminen" - valitaan suoraan
kosketusnaytdlta tai vierityspyoralla

Ei-aktiivinen valikko 3/4 "Kuormalaskuri" — valitaan suoraan kosketusnaytolta
tai vierityspyoralla

Aktiivinen valikko 4/4 "Kuormaus" — valitaan suoraan kosketusnaytolta tai
vierityspyoralla

Siirtyminen valikkoon 1/4 "Maantieajo"
Pitk&a painallus: Huoltoyhteys

Muiden toimintojen selaaminen

ei aktiivinen

Katso seuraava kappale "Toimintosarjat A ja B"

ei aktiivinen

Katso seuraava kappale "Toimintosarjat A ja B"

Ohjautuvan akselin avaaminen

Ohjautuvan akselin sulkeminen

Kytke pohjakuljetin paalle
Automatiikka: Nopeuden s&éato
Kun tdmé nayttd on nakyvissa, pohjakuljetin on kytketty pois paalta.

Kytke pohjakuljetin pois paélta (automatiikka)
Kun tdmé nayttd on nakyvissa, pohjakuljetin on kytketty paalle.
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o Pohjakuljettimen suunnanvaihto
—— Pohjakuljetin manuaalisesti kuorman purkusuuntaan, saaté tilassa %
= Laske aisa
Koneen ollessa kytkettyna: Nosta kone
=(J Nosta aisa
Koneen ollessa kytkettyn&: Laske kone
%2 Noukkimen nosto
ke Laske noukin (tydasento)
T Nosta leikkuukoneisto
$A Laske leikkuukoneisto
ol Nosta etulaidan ylaosa
i Laske etulaidan yldosa
N Etulaidan alaosa eteenpain (kdanna traktorin suuntaan)
| Etulaidan alaosa taaksepain (kdanna kuormatilan suuntaan)
le‘ Tydvalon | kytkeminen péaéalle
& (Naytto ilmaisee, etta tyévalo on poiskytketty)
¢.;‘ Tyo6valon | kytkeminen pois paalta
& (Naytto ilmaisee, etté tydvalo on paalla)
If‘T Tyoévalon Il kytkeminen paalle
- (Naytto ilmaisee, etta tyévalo on poiskytketty)
. 0 Tyo6valon Il kytkeminen pois paalta
& (Naytto ilmaisee, etta tydvalo on paalla)
TIE‘ Tydvalon Il / pydrivan varoitusvalon kytkeminen péaélle
& (Naytto ilmaisee, etta tydvalo on poiskytketty)
.],T! Tydvalon Il / pydrivan varoitusvalon kytkeminen pois paalta
& (Naytto ilmaisee, etta tydvalo on paalla)
va‘ Tydvalon VI / pydrivan varoitusvalon kytkeminen péaalle
- (Naytto ilmaisee, etta tydvalo on poiskytketty)
J,V'/'Q Tyovalon VI / pyorivan varoitusvalon kytkeminen pois paalta

(Naytto ilmaisee, etta tydvalo on paalla)
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Datamask

Siirtyminen alavalikkoon "Saadot"

Kuormalaskurin aktiivisen muistipaikan naytto

Tayttomaara (100 % = taynna)

0 % = kiinni

Takalaidan avaaminen 100 % = kokonaan auki

12.95t

Kuorma t

Pohjakuljettimen tdmé&nhetkisen nopeuden naytto ja sydttokentta

Pohjakuljettimen nopeuden lisddminen arvoon 100 %

Pohjakuljettimen automatiikka paalle

Ohjautuva akseli auki

Ohjautuva akseli kiinni; vilkkuva nayttd: ohjaus sulkee ohjautuvan akselin

Leikkuukoneisto on kdannetty kokonaan siséén

Leikkuukoneistoa ei ole kdannetty kokonaan sisdan

EEEP R QHHIEEEI
= ® o

Leikkuukoneisto on kdannetty kokonaan ulos

-
T
2

Voimanottoakselin kierrosluku (PTO) rpm
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0 % = etulaita k&annetty kuormatilan suuntaan

Etulaidan asento o . .
100 % = etulaita kd&nnetty pois kuormatilasta

Noukkimen suunnanvaihto

Noukkimen tukipaine

Noukkimen kellunta-asento tai tydasento aktivoitu

BTN |
. M
#

‘_,;,;,‘ Tyovalo | paallekytketty

Il

>, 1 Tybvalo Il padllekytketty
]|

o, | Tyévalo IIl paallekytketty
W

> 1 Ty6valo VI pallekytketty
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3.1.6.4.1 Toimintosarjat A ja B

Toimintosarjat A:

Pida painiketta painettuna:
OA Tallennetut toiminnot suoritetaan yksi kerrallaan.
Paasta painike irti:

ei aktiivinen Pysayttaé toiminnon.

. Painikkeen lyhyt painallus

A Saatonayttd A aukeaa; uusi lyhyt painallus sulkee sdaténayton A ja tallentaa
aktiivinen saadot.

Toimintosarjat B:

Pida painiketta painettuna:
OB Tallennetut toiminnot suoritetaan yksi kerrallaan.
Paasta painike irti;

ei aktiivinen Pyséayttéda toiminnon.

. Painikkeen lyhyt painallus:

B Saatonayttd B aukeaa; uusi lyhyt painallus sulkee sdatonayton B ja tallentaa
aktiivinen saadot.

Toimintosarjoihin liittyvid ohjeita

A
1 = A e

A: Vaihe 1: Koneen nosto 3,0 sekuntia.

B
S N O N -

B: Vaihe 1: Koneen lasku 3,0 sekuntia.

Toimintosarjojen A saadot

B Toimintosarjojen B saadot

Vaiheen numero: Voit tallentaa enintddn 8 toimintoa. Vaihe 1 on
1 ensimmadinen toiminto ja vaihe 8 viimeinen toiminto. Valitaan suoraan
kosketusnaytdlta tai vierityspyoralla

c( Toiminnon valintakenttd. Kaikki ndytettavat toiminnot voidaan valita. Valitaan
suoraan kosketusnaytolta tai vierityspyoralla
Suunnan tai tilan valinta. Ylds/takaisin, alas/eteen, pois (X) tai paalle
’ (automatiikka). Valitaan suoraan kosketusnaytolta tai vierityspyoralla
2.0 Taman vaiheen kesto. Saaté 0 - 25 sekuntiin 0,1 sekunnin vélein. Valitaan
sec suoraan kosketusnaytolté tai vierityspyoralla
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Erikoistoiminnot

—l] AUTC ge-?:_ Pohjakuljettimen (automatiikka) kytkeminen péaélle
[=]=]
—] x 2o Pohjakuljettimen (automatiikka) kytkeminen pois paalta
—x sec
BT 0.1 Ohjautuvan akselin avaaminen
sSec
jautuvan akselin sulkeminen
X coc
|
o.1 TVG s
ybvalot paalle
N ’ sSec
1
0.1 TVG sl
yovalot pois paalta
/N { sec
:‘E’? ( 1.0 Kellunta-asento / tydasento aktiivinen
sec
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3.1.6.42  Saadot

Einstellungen {5 I

/1

o
%
start act
(5] 5]
[=I=] [=I=]
Start sec Stor sec
50
£
PickUp
Datamask
Einstellungen Nayttd: Alavalikko "Saadot"

Takaisin paavalikkoon "Kuorman purkaminen™

(5
Pohjakuljettimen tila "%"
Vihrea valintamerkki tarkoittaa, ettd tama tila on aktiivinen.
=
25
(o]
£

@ Noudata lisaksi kayttdohjeen kappaleessa "Pohjakuljettimen
tila" annettuja toimintaohjeita ja huomautuksia!

Pohjakuljettimen nopeus %: Aloitusarvo — pohjakuljettimen tdmé&nhetkinen

start arvo korvataan aloitusarvolla, kun pohjakuljetin kytketaan pois paalta.
(o]
% Pohjakuljettimen nopeus %: tdmanhetkinen arvo / ohjearvo
act
50
% Noukkimen nopeus %

Ficklp

Tayttbautomatiikan kaynnistyksen viiveaika

(2]

Esimerkki:
e 0 sekuntia = pohjakuljetin kaynnistyy valitttmasti anturisignaalin tultua

2 sekuntia = pohjakuljetin kaynnistyy 2 sekunnin kuluttua anturisignaalin
tultua
Korota arvoja, jos rehu on kuivaa!
Tayttdautomatiikan pysaytyksen viiveaika

(0] H T

- Esimerkki:

0 sekuntia = pohjakuljetin pysahtyy valittéméasti anturisignaalin paatyttya

2 sekuntia = pohjakuljetin pyséhtyy 2 sekunnin kuluttua anturisignaalin
paatyttya

Korota arvoja, jos rehu on kosteaal!

Stor sec
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3.1.6.4.3 Pohjakuljettimen tila
Vaihtaminen valitsemalla kuvake suoraan kosketusnaytélla tai vierityspyoralla.

|

%

Manuaalinen saato

Saatd % pohjakuljettimen suurimmasta mahdollisesta nopeudesta; alkaen 70
%:sta kytketdén automaattisesti 2. vaihdealue (jos kaytdssa)

3.1.6.5 Valikko: Huoltoyhteys

EERGRAMN
Version 3.5.20
Hext UT \

|

=

=

Next uT Vaihto seuraavaan ISOBUS-hallintalaitteeseen, jos on kaytettavissa useita
b
 —

mll Muiden toimintojen selaaminen ei ole mahdollista tdssa valikossa
—
 —

Siirtyminen valikkoon 1/4 "Maantieajo”
S
S

Muutettujen sédatojen tallentaminen ei ole tassa tarpeellista

Version =2.5.20

——

Ohjelmiston versionumero

‘ 25645 (o}

"22645" satunnainen luku - ilmoita se Bergmann-huollolle

IIOII

Koodin syottokenttd; valitse kosketusnaytolla / potentiometrilla

!' New MType

Naytto litettdessa uusi Bergmann-ohjauslaite (BSG) tai vaihdettaessa ohjauslaite
(BSG) toiseen konetyyppiin, esim. levittimesta noukinvaunuun tai painvastoin.

!' No MType !

Nayttd, kun konetyyppia ei voida maarittéda yksiselitteisesti. Naytetddn myos, kun
ohjauslaitteen syéttojannite on liian alhainen (esim. alle 10 V)
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4 Hakusanaluettelo

Hakusanaluettelossa aakkosjarjestyksessa olevien hakusanojen avulla I6ydat haluamasi aiheet kayttéohjeesta.

A
Adapterijohto CAN ..o 20, 28
Asiakaspalvelun johtaja...........ccccoecivieiieeiiiiiiieiee e 2
C
CAN-vaylan jatkojohto............cccccvvvereeeiiiininnenen. 16, 19, 22
CAN-vaylan litoSjohto ........ccceeiiiiiiiieiie e 26
H
Hakusanaluettelo ............cccoceeieiii, 58
Hallinta.........oooooiii 12
Hallintalaite CCI50 / CCI200/ISOBUS......................... 13
Hallintalaitteen CCI50 / CCI 200 [/ [ISOBUS
valikkorakenne .........cccocccccc 34
Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 asennus...................... 15
Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 kayttoliittyma............... 31
Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liiténtéjohto ........... 19, 25
Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitantdkaavio, sis.
BSG100 ja ISO-GATE......ccceviuieiieeriieeieeeee e 16
Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 liitAntédkaavio, sis.
BSG200 ....cvvviiieeeeiiiieieee e 18, 20, 22, 24

Hallintalaitteen CCI50 / CCI200 virtajohtol17, 19, 21, 23,
24

Hallintalaitteen 1SOBUS liitAntékaavio, sis. BSG100 ja
ISO-GATE ...t 26

Hallintalaitteen ISOBUS liitantakaavio, sis. BSG200 ... 28,
30

Hallintalaitteen littdminen .............cccce 15
Hallintalaitteen naytté CCI50 / CCI200 / ISOBUS......... 34
HAtAKAYHOTOIMINTO ....oeevviiie e 14
J
JONAANTO ... 3
K
Kasitteiden maaritelmat...........ccoooeevveiiiiiieeeeeeiiceeeeeeeeeee 9
Kayttdohje

Taman kayttdohjeen KAYtO ..........ccevveveeeiiiiiiiiiieeeeee 7

Kayttdtarkoituksen mukainen kaytto ...............ccoeevvveee. 10
KUvalUBHEIO. .....eeiiiiieiieee e 6
L

Luettelot ja Viltteet .........eeveeeieiiieee e 7
P

PAAtevastUS........cccovviiieeiieeieeeeee 17,19, 21, 23, 27
Perusluonteiset turvallisuusohjeet ............ccccceeevvennnneenn. 11
Pohjakuljettimen tila..............ccooeviiiiie e 45, 57
S

ST (o (o] TP PR 43, 56
SANKOIAITEET.....eeeee e 11
SiSAllySIUEtelO......eeveeeiiieee e 4
SUUNTALEAOL ... 9
T

Téarkeiden huomautuksien esittdminen .............cccceeveeee. 8
TekiJANOIKEU L ........covviiiiiiiie e 3
Toimenpiteisiin liittyvien varoitusten esittaminen............. 8
Toimintaohjeiden ja luetteloiden esittaminen................... 7
Toimintosarjat Aja B .......cocccveiiiieeeiieeecc e 41, 54
TUNNISTUS et e e 2
TUNVAIIISUUS ... 10
\")

Valikko 1/4: Maanti€ajo .........c.ccoveereeriiieeeniieee e 35
Valikko 2/4: Kuorman purkaminen...........ccccceevevveennnen. 37
Valikko 3/3: Kuormalaskuri..........ccccooueeeiniieeeniiieeene, 46
Valikko 4/4: KUOIMAUS.......ccvvvieiiiiee e 50
Valikko: HUOIOYhteYS .......ccccvviiiiiiiiiiieeee e 57
ValMIStAJA. .....eveeeiiieee et 2
VaraoSaVvarastO .......cccceeoeeeeiii e 2
Virtajohto ISOBUS...........ceeiviiieeeiie e 27, 29, 30
Y

N (=TS - R PPRPRRRN 2
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